CSICERT

SINCERT | 1)
— I/ =—==autorotor




| NOSTRI AGENTI IN ITALIA
OUR AGENTS IN ITALY

Province di
Bergamo, Brescia, Pavia,
Cremona e Mantova

AUTOMAZIONE INDUSTRIALE S. A. s. di A. Colpani & C.
Via M. D'Azeglio, 13 - 24047 Treviglio (BG)

Tel. e Fax 0363 45 026

e-mail: a.colpani@tin.it

Province di

Como, Lecco, Novara,
Sondrio, Varese,
Verbania.

BIANCHINI D. & C. S.A.S.

Via Novellina, 14/C - 21050 Besano (VA)
Tel. 0332 916 627 - Fax 0332 916 419
e-mail: info@bianchinisas.com
http://www.bianchinisas.com

Toscana e Umbria.

PAOLO BONACCORSI — R APPRESENTANZE INDUSTRIALI
Via Ebat, 31 - 57100 Livorno

Tel. e Fax 0586 804 257

e-mail: paolobonaccorsi@alice.it

Campania

DELVAET S.R.L.

Via E.Gianturco, 66 - 80146 Napoli (NA)
Tel. 081/7349005 - Fax. 081/7340907
e-mail: v.deangeli@delva.it

web: http://www.delva.it

Puglia e Basilicata

GIUSEPPE GENGA — RAPPRESENTANZE INDUSTRIALI
Via V. Bottego, 31 — 70019 Triggiano (BA)

Tel. 348 3809743 — Fax 080 4685878

e-mail: geng0001@ggenga.191.it

Province di Lodi e Milano

ALESSANDRO MARIANI
Via G. Verdi,10 — 20030 Bovisio Masciago (Ml)
Tel. e Fax 0362/593724

e-mail: alexmar60@tiscali.it

Emilia Romagna,Marche
e Abruzzo

ANTONIO MORUCCHIO

Via Bertocchi, 55 - 40133 Bologna
Tel. 051 619 5543 - Fax 051 619 5543
e-mail: antmoruc@tin.it

Province di

Aosta, Alessandria, Asti,
Biella, Cuneo, Torino,
Vercelli, Genova, Imperia,
La Spezia, Savona.

SFERA DI F. GHIRELLO

Via Devesi, 28 - 10076 Nole (TO)

Tel. 011 929 6779 - Fax 011 929 5188
e-mail: info@sferarappresentanze.com

Triveneto

SIN.TEC. DI P.I. ERMANNO SANTON
Via O. Galante, 79/2 - 35132 Padova
Tel. 049 775 147 - Fax 049 780 62 69
e-mail: info@sinergietecniche.it
http://www.sinergietecniche.it
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ROTAZIONE TORRETTA= 90°

Turret rotation

-~ 180°

75°

CORSA VERTICALE =50mm
Vertical stroke

315°

300°

135°

120°

ROTAZIONE TORRETTA= 90°

Turret rotation

180°

75°

360°

55°
SOSTA
Dwell

Vertical stroke

55°
SOSTA
Dwell
CORSA VERTICALE =50mm

310°

125°

ROTAZIONE TORRETTA= 90°

Turret rotation

75°

2300

CORSA VERTICALE =50mm
Vertical stroke

- 180°

125°
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CON MOTORE AUTOFRENANTE - with autobraking el. motor
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DISCO MOBILE
MOBILE DISC

MANIPOLATORE
MANIPULATOR

BRMT2

DISPONIBILE SU DISCO CAD
Available on CAD disc
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CON MOTORE AUTOFRENANTE - with autobraking el. motor

~
~ 1S~ ~
N
~ i
)
+
\Y
S
v
| B o
e ®
™~ ~
g
1| oo ©
F+ - )
* N [q\]
= © ©
N | &

13



13

#8

+

200

190

®)

q

410

CD

EO-

1,85

"ok

27(>

71

A

" *#
27 (>

6+

As

LE

14



MANIPOLATORE

MANIPULATOR
BRMT3

DISPONIBILE SU DISCO CAD
Available on CAD disc
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DISCO MOBILE
MOBILE DISC
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DISCO MOBILE
MOBILE DISC

MANIPOLATORE
MANIPULATOR

MAP 85

DISPONIBILE SU DISCO CAD

Available on CAD disc
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#85f7

N°2 holes i.d. 8H7

N°2 FORI @8H7
N°8 FORI M8

N°8 holes M8

gL

G9l

T

19



MAP110

3 b5
B ()
B
11 DE5 FG
! #+
5 1
5 #
,'C -)C ;)C $)C (&|>C
@ = @
8 = ;13 8




DISCO MOBILE
MOBILE DISC

MANIPOLATORE
MANIPULATOR

MAP110

DISPONIBILE SU DISCO CAD
Available on CAD disc
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